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ZXQT/ZXQJ 系列电动阀门智能定位器/阀门操作器  

（电子式伺服控制器） 

使用说明书—模块式 V1.0 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ZXQT/J-E2 尺寸：70x58x36.5 带散热板 

 ZXQT/J-K1 尺寸：74×57×45 

 ZXQT/J-M1 尺寸：62×48×26 
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接线前请检查执行器在外部切换开关控制下能否在动作区域内工作，有

无异常现象，能否达到开度的零位与满位，确保限位开关能正常工作。 

接线前请检查执行器中电位器有无强电，用万用表分别测量电位器三接

线端子，确保电位器在执行器运转过程中的阻值变化正常，排除断点等

异常现象。 

定位器与执行器间连线要一致，仔细检查两者端子的对应关系；特别注

意定位器电源、输入信号与输出信号接线，切莫把电源接至弱电信号端，

同时用仪表测量控制输入信号在定位器接受信号范围内。 

如与执行器配套使用，在严寒、酷热、高温的环境下开箱时，仪表应于

现场存放 3 小时以上方可进行标定校验。 
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尊敬的用户，阀门定位器与执行器接线并接通电源

后，执行自动转角/位移标定（在自动状态下按住 A/M
的同时 4秒内按▼键后同时松开即启动了自动标定），
控制器模块执行标定后会自动保存，产品即可正常工
作。您可以省去浏览如下说明☻ 

ZXQ 系列电动阀门智能定位器是以工业单片机为核心的智能信号采集控制系

统，体积小巧，可选择安装在电动执行器的接线盒内或以 DIN 导轨方式固定在外，

能直接接收工业仪表或计算机等输出的 4~20mA DC或 0-10V 信号(其它输入信号类

型可在出厂前定制)，与电位器反馈的电动执行器配套对各种阀门或装置进行精确

定位操作，能对电动执行器的转角（或位移）进行自由标定，同时输出 4~20mA DC

或 0-10V 的执行器转角位置（或位移）反馈转换信号，可精确设定执行器转角位置

的下限限位值和上限限位值，定位器采用 3 个按键操作，9 个 LED 灯可直接显示定

位器模态，4 位数码 LED 通过按键切换显示阀位实际开度值、阀位设定开度值、定

位器壳内温度，操作方便。 

 

 

 供电电压： AC85—260VAC，AC15—32V，DC18—43V 等 

 控制精度：0.1%~3.0%(通过 U4 参数可调) 

 可接电动执行器反馈信号：电位器 500Ω～10KΩ 

 可接收外部控制信号（DC）：4~20mA ，0~10V（1~5V、开关量等出厂前定制） 

 输入阻抗（4—20 mA）：250Ω；  

 通过修改 U1 参数可设定：①DRTA/正动作，RVSA/逆动作模态 ②输入信号中
断时“中断”模态—OPEN(开)、STOP(停)、SHUT(闭)                         

 可选：可控硅输出（可控硅可承受极限耐压 1000V/25A AC) 

 输出执行器位置信号：低漂移输出 DC 4~20mA 或 0-10V 对应执行器全闭至全
开，信号完全与输入隔离（光电隔离），输出负载≤500Ω 

 环境温度：0~80℃，相对湿度：≤90%RH 

 有超温保护功能（可设定）: 定位器壳内温度≥70℃时，停止对执行器控制 

 可通过按键自由标定输入信号所对应执行器的动作区间（一般标定为电动执行
器全闭、全开位置） 

 可设定最大阀位限制值与最小阀位限制值 

 密码锁，防止误操作 

 防执行器频繁启动功能      

 带故障报警代码指示功能（E-0X） 

 按输入信号和执行器转角位置进行智能步距调整精确定位 

 

一、概述 

二、主要技术指标 
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参数 

显示 
1 

LED 

视窗 

通过按键切换显示阀门实际开度值、阀门设定开度值、定位器壳内温
度和设定参数 

状态 

指示 

2 OPEN 执行器开运行指示  亮：开运行中 

3 SHUT 执行器开运行指示  亮：闭运行中 

4 MANU 手动状态    亮：手动状态，可以按键操作执行器开闭 

5 AUTO 自动状态    亮：自动状态，接收外部给定信号控制 

模
式
指
示

(M
O

D
E

) 

6 DRTA 

正动作模式,对应关系如下：  

给定信号 4mA 或 0V 

 (对应执行器实际位置 100%，反馈输出为 4mA 或 0V)，阀门全开 

给定信号 20mA 或 10V 

（对应执行器实际位置 0%，反馈输出为 20mA 或 10V)，阀门全关 

7 RVSA 

逆动作模式，对应关系如下：  

给定信号 4mA 或 0V 

 (对应执行器实际位置 0%，反馈输出为 4mA 或 0V)，阀门全关 

给定信号 20mA 或 10V 

 (对应执行器实际位置 100%，反馈输出为 20mA 或 10V)，阀门全开 

8 OPEN 输入信号中断模态为“开”,执行器开至最大开度限位处 

9 STOP 输入信号中断模态为“停”,执行器停在当前位置 

10 SHUT 输入信号中断模态为“闭”,执行器开至最小开度限位处 

按键 

11 A/M 
点动：手动/自动切换键或参数修改后确认 

长按 4 秒：参数的进入修改 

12 ▲ 
数值增加键，自动状态下还用于切换显示阀位设定开度值，手动状态
下为“开” 

13 ▼ 
数值减少键，自动状态下还用于切换显示定位器壳内温度，手动状态
下为“闭” 

 

 

■ ZXQ-2004 操作面板图： 
 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

三、定位器面板 
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■ ZXQ-2004C/ZXQ-E1 操作面板图： 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

参照下图定位器接线端子和定位器外壳上的接线图连接好电动执行器和电源
连线，注意连接时的极性，为减少电机干扰，应将电动执行器的电机控制线和反馈
信号线分开走线；定位器的弱电信号线应尽量短些，若必须使用较长的连线时，应
采用屏蔽信号线，外屏蔽与控制柜外壳妥善接地。 

定位器与电动执行器通过一个七线接插件连接，其中定位器上 GND 端可以与
电动执行器外壳连接或悬空不接；定位器的 100%、RV、0%分别接电动执行器内的
反馈电位器的三个端子，其中 RV 接电位器的滑臂，定位器的 0%接执行器关动作
时与滑臂之间电阻不断减小一端，定位器的 100%则接另一端；SHUT、OPEN、
COM 分别接执行器电机的闭、开、COM 端子。此分交流电源与直流电源，参照
产品实际接线图。 
  

■交流电源 AC 型接线： 

                

 

 

四、接线方式 
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■直流电源 DC 型接线： 

                      

 

注:为了扼制执行器启动停止时电流冲击,一般在“OPEN”、“SHUT”分别与执行器中的“开”、
“闭”间接上 4Ω/5W（4Ω/10W）的水泥电阻或扼流圈（如图上 R/L）。 
 
      注：定位器 COM、OPEN、SHUT 为有源输出端子，COM、OPEN 与 COM、SHUT 对

应输出电压为电源电压。 

    

  

 

 

 按接线图连接好给定信号
源、定位器、电动执行器、输
出信号测量仪表及电源之间的
连线； 

1、 上电，此时显示阀位实际开
度值，定位器处于自动测控
状态；若断开输入信号后用 

手柄摇动执行器时，阀位实
际开度值随执行器开度增大而增大，如出现非同趋势变化，请检查定位器与执
行器电位器反馈信号接对否； 

2、 按 A/M 键切换为手动状态，分别按▲和▼键，检测执行器应对应为“开”和“闭”
趋势动作，否则检查定位器（COM、OPEN、SHUT）与执行器（COM、开、
闭）之间接线是否正确； 

3、 自动状态下，按▲查看阀位设定开度值，此时可查看输入信号的变化趋势和稳
定性； 

4、 自动状态下，按▼可观察定位器壳内温度，当温度超过 80℃时（可以修正），
定位器停止对执行器的开、闭控制。 

5、 参数列表： 

五、设定操作方法 

给 给 给 给
 给 给 给

给 给 给

给 给 给 给
给 给 给 给

ZXQ

定 定 定

请以产品外壳的实际接线图接线！

线 
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6、标定执行器的零位和满位。（定位器首次与执行器配合使用，必须进行执行器
转角的标定，此后定位器才能正常工作，此标定对定位器的输入、输出信号无影响。） 

 

方法一：简易自动标定法(此标定方法要求执行器需有电气限位或机械限位) 

在自动状态下按住 A/M 的同时按▼键后同时松开即启动了自动标定，执行器

先确认零位，朝小开度方向动作，动作到最小开度限位处判断约 15 秒后确认为零

位（对应阀位为 0.0）；零位确定后，执行器朝最大开度动作，动作到最大开度限位

处判断约 15 秒后确定为满位（对应阀位为 100.0），标定完成后返回自动状态。标

定结果自动保存。 

 

方法二：自由设定标定法：(此标定方法确保标定过程中按键空闲时间小于 8 秒) 

自动状态下按 A/M 键 4 秒进入 U5，修改 U5=003.1 后按 A/M 键， 

（1）进入到 U6 参数，按▲或▼，执行器相应朝“开〃或“闭〃方向运作，同时
显示的阀位实际开度值也相应逐渐变大或变小，当到达期望零位后（如已配阀可以
目测阀门开度，一般设在全闭位置），按 A/M 键，零位确认，进入 U7 参数； 

（2）在显示 U7 参数下同理按▲或▼到期望满位（如已配阀可以目测阀门开度，
一般设在全开位置），按 A/M 键满位确认，返回 U5。 

（3）修改 U5=000.5，返回测控状态。 

 

 

参
数 

显 

示值 
含义 

出 

厂值 

U0 

00x.0 X=1 允许电子制动 ,  x=0 不允许电子制动 

1.0 
000.x 

①x =0 不允许改变定位精度，但允许改变重调时间     

②x=1，2，3 不改变重调时间，但允许改变定位精度 

U1 
00x.0 设定正反作用，x=0 为正，x=1 为反 

1.2 
000.x 中断信号模式，x=0（忽略）x=1（开）x=2（停）x=3（闭） 

U2 xxx.x 
控制输出下限限制值 0≤U2<100.0，手动和标定零点、满位过程中不受
此参数限制 

0.0 

U3 xxx.x 
控制输出上限限制值 0<U2<U3≤100.0，手动和标定零点、满位过程中不
受此参数限制 

100.0 

U4 00x.x 精度可调，等于 x.x/100 0.4 

U5 xxx.x 操作密码，（U5=003.1 为进入执行器开度标定） 000.5 

U6 xxx.x 
执行器零位确认，操作▲▼键，当到达指定零位时，按 A/M 键， 

零点确认，然后进入 U7（当前显示值不代表实际阀位） 显示值不

代表阀位 
U7 xxx.x 

执行器满位确认，操作▲▼键，当到达指定满位时，按 A/M 键， 

满位确认（当前显示值不代表实际阀位） 

    

注：其它参数工厂保留使用，可以咨询客服部。 
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7、堵转处理程序 

如控制执行器电机通电下电位计阻值在堵转判断时间（Ud 参数）内没有变化，定
位器判定为堵转，报 E-07 或 E-06，响应堵转报警及处理程序。 

注：堵转判断时间=（5Ud+2）秒，堵转后停止输出时间=10Ud 秒，故障后一直循环，

在堵转时，有反趋势信号给定，立刻响应给定信号，堵转间隔时间清零。 

Ud 取值范围 1.6~6.0。 

（关方向显示 E-06、开方向显示 E-07 故障代码，代码与阀位值交替闪烁出现，控

制器断开电机驱动电源），以上故障过程如认为故障已排除可以通过点动面板按键

或重新上电恢复测控。 

如产品有报警口输出，出现故障代码，报警继电器由常开变常闭；代码消失，报警继电
器亦恢复常开，完全与故障代码同步，为无源触点输出（2A，265V） 
 

备注：执行器过热保护、执行器传动齿轮间隙大、电位计传动齿轮间隙大、电位计质量

等都会响应为堵转测控程序，所以出现此故障，请先排查执行器与阀门的问题。 
 

 

方法一：按照操作流程进入 U5，将 U5=12.1，按 A/M 键恢复出厂标定前的数据,然后进行

执行器转角标定即可。 

    方法二：模块在断电情况下，按住 A/M 健，然后上电（按住 A/M 键不松开），屏幕显示 Ld00，

按一下▼键， 将数据调到 LD01 松手后恢复 4-20mA 的出厂标定数据；将数据调到 LD02 松手

后恢复 0-10V 的出厂标定数据，然后进行执行器转角标定即可。 

备注： 

    1、恢复出厂可选择恢复到电压模式或恢复到电流模式，方法一会默认恢复到出厂模式，方
法二可选择切换模式。 

    2、模块的工作模式会在模块上电瞬间显示。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

*、常规设定操作流程： 

六、模块恢复出厂值 
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※参数修改过程中如出现 8S 空闲，会自动回到测控状态。 

 

 

 

 

 

 

★U0—U7 各参数通过

按▲或▼修改其值。   
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附录：错误代码列表及排除方法 

错误代码 含义 

E-01 
如标定的输入给定零端信号为 4mA，则当给定电流≤3.0mA 时认为信号中断，
将进行信号中断处理程序，同时显示屏显示 E-01。 

E-03 定位器和执行器间的信号反馈线或开闭线接反  

E-05 执行器振荡大，可能由于输入信号或反馈信号不稳定、精度太高等 

E-06 执行器往闭方向时堵转 

E-07 执行器往开方向时堵转 

E-08 定位器壳内温度超过 80℃，具体温度之与 UC 设置有关 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

显示值 一般排除方法 

E-01 

如现场无可靠信号源，可把定位器阀位信号输出正负对应接入输入。

E-01 消除，定位器无故障（注意此操作必需要求定位器阀位值显示

大于 0） 

 

E-03 

参照说明书简易标定方法二：手动标定。在 U7 开阀时，观察显示

数字是否是从小到大连续变化，有连续变化标定完成可消除 E-03。

数字变化或大或小或走走停停，故障在电位计. 

 

E-06 

E-07 

1 阀门是否卡死，2 电机是否正常，3 连线是否牢固。上述 3 点正常：

定位器切换到手动状态先按 INC 键、后按 DEC 键，执行器是否有

相应的运行，如果没有,定位器有故障（此操作必需要求阀门在半开

状态） 
 

1999  可参照 E-03 

上电一

个方向

动作 

定位器切换手动看手动是否正常。不正常----定位器故障 

                               正常----输入信号标定 
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*、非常规设定操作流程（请谨慎操作如下，建议在工程师指导下操作）： 

 

               

 

*、非常规设定操作流程（请谨慎操作如下，建议在工程师指导下操作）： 
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输入输出标定后，不要随意切换模式，会恢复出厂，需重新标定。 

***给定输入电流信号标定：出厂后如需此项操作，请在工程师指导下使用 

（1）、在定位器的正常测控状态下，按下 A/M 键约 4 秒钟，将进入设定参数状

态；显示“U5”参数,按▲，▼键可以修改“U5”的数值，使之为 011.1。

（数值含义参照上表） 

（2）、 进入“U8”参数为校准输入电流零点：标定时，输入零点信号 4mA（0V），

按 A/M 键确认，然后进入“U9”参数。 

（3）、“U9”参数为校准满量程输入电流：标定时，输入满量程信号 20mA（10V），

按 A/M 键确认，然后进入“U5”参数； 

◆ 以上操作确保输入信号的洁净和稳定。 

***阀位输出电流标定：出厂后如需此项操作，请在工程师指导下使用 

同理，先进入 U5 参数 

（1）、修改 U5=001.1，按 A/M 键进入 U6 参数； 

（2）、跳过参数 U5、U6、U7、U8、进入 UA； 

（3）、“UA”为标定输出电流零点：标定时，操作▲、▼键，使标定输出为 4mA

（0V）或其它数值，对应执行器零位输出信号值，按 A/M 键确认，然后

进入“Ub”参数； 

（4）、“Ub”参数为标定输出电流满量程：操作▲、▼键，使标定输出为 20mA

（10V）或其它数值，对应执行器满位输出信号值，按 A/M 键确认，然

后进入“Uc”参数； 

（5）、“Uc”参数为修正机壳内温度，操作▲、▼键，可以调整； 

（6）、按 A/M 键确认，然后返回“U5”参数。修改“U5”数值，使 U5=000.5。

按 A/M 键确认，返回测控状态。 

 

 

 

 

 

 

本定位器出厂之前已对其输入、输出信号进行严格标定，接线后一般只需标定零、满位即可

正常使用，如有任何不明之处请与相关技术服务部门联系 

   产品的不断升级可能导致部分数据的变化，如有改动，恕不另行通知 


